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基于Proteus和emu8086的交通灯设计与仿真
刘思思

(广东科技学院，广东东莞523083)

摘 要：交通灯的智能管理是解决拥挤的城市交通，方便市民出行的重要举措。文章基于I nteI 8086微处理器设计十字路口的

智能交通灯控制系统，利用8086控制可编程并行接口芯片8255A驱动十字路口交通信号灯(红黄绿)的自动切换。本系统是基

于proteus平台进行电路原理图的设计，利用emu8086进行程序的编写和调试。通过proteus和emu8086的联合调试和仿真，运
行效果良好。
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随着经济的发展和汽车的普及，机动车保有量逐年升高，

使得城市的交通越来越拥挤，给市民的出行带来了极大的不

便。交通信号灯是非常重要的交通设施，一般设置与车流量

和人流量比较大的路口，能有效的缓解交通拥堵和疏导车辆

通行。文章基于Intel 8086微处理器设计了一个十字路口的

智能交通灯控制系统，通过三色交通灯的控制实现交通的有

序管理，该系统在proteus下联合emu8086进行了仿真，运

行效果良好。

l 总体方案设计

文章的研究对象是十字路口的单向通行控制，东南西北

四方方向的路口都设有红灯、黄灯、绿灯三色交通灯，当绿

灯亮时，可以通行，由于是单向通行，所以在任一时刻只能

有一个方向的绿灯亮起，按照顺时针方向依次放行。具体工

作流程如下：①北向绿灯，其它三向红灯，持续5秒后，北

向绿灯闪烁5次转为黄灯持续3秒，东向红灯闪烁转为绿灯；

②东向绿灯，其它三向红灯，持续5秒后，东向绿灯闪烁5

次转为黄灯持续3秒，南向红灯闪烁转为绿灯；③按照以上

规律顺时针变化“1。

照此思路，系统以8086CPU为控制器，控制并行接口

8255驱动交通灯按照设定方案自动变化。

2 硬件设计

本系统的硬件原理图是用proteus软件进行设计，

Proteus是英国Labcenter公司开发的电路分析与实物仿真及

印制电路板设计软件，它运行于Windows操作系统上，可以

仿真、分析各种集成电路。本系统硬件电路主要由8086微处

理器、端口译码电路和8255A交通信号灯驱动电路组成旧o。

首先，8086CPU做为主控芯片工作在最小模式，其数据／

地址总线通过连接3个数据锁存器74273进行缓冲和锁存；其

次，译码电路由一个或非门和4—16译码器74154构成，8086

的20根地址复用引脚通过锁存器输出，其地址A13～A15经

或非门连译码器的使能端E2，低电平有效，A9～A12连译码

器的ABCD输入端，控制74154输出外围芯片的端口译码信

号：然后，8255A的片选信号连接74154的101，因此可以算

出8255A的端口地址是0200H～0206H；最后255交通灯驱动

电路由一片8255芯片和4个三色交通灯组成，8255的A口的

PAO～PA7和B口的PBO～PB3分别连接12个信号灯。控制

信号灯按预先设定好的规律变化∞1。

3 软件设计

本系统的软件部分采用汇编语言编写，在emu8086平台
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上进行编译链接。Emu8086是一款在Windows操作系统下运行，

虚拟80X86环境的汇编仿真软件，集源代码编辑器、编译和

反编译工具、debug调试、虚拟设备和驱动器为一体，是一款

功能强大的汇编语言编辑、编译和调试软件。软件设计流程

如图1所示。

图1程序流程图

4 结束语

通过emuS086编写好程序，进行编译链接后生产可执行

文件，将可执行文件导入到proteus原理图中进行仿真，系

统能够按照预先设定的功能成果运行。仿真结果表明：系统

运行效果良好。在《微机原理及汇编语言课程设计》的教学

过程中，将该系统做为一个教学案例，起到了很好的教学效果。
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